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Giris

FRENIC Multi serisi surlicller ving ve asansor uygulamalari igin 6zel fonksiyonlara
sahiptir: Hizlanma/yavaslama igin S egrileri, Fan Durdurma fonksiyonu, Fren Kontrol
fonksiyonu, vs...

Bu hizli devreye alma kilavuzu, FRENIC Multi E1S-4 serisi (3-faz 400 VAC) slrictlerin
nasil kurulacagi ve nasil ayarlanacagi hakkinda temel bilgileri icerir.

E1S-2 serisi (3-faz 200 VAC) veya E1S-7 serisi (1-faz 200 VAC) surtclleri kullanmak
istiyorsaniz arasindaki farklar hakkinda bilgi almak igin Pinar Mihendislik A.S.
(www.pinarmuhendislik.com) ile géristiniz.

Donanim ve fonksiyonlar hakkinda daha ayrintili bilgi icin FRENIC Multi kullanim
kilavuzuna bakiniz.

Bolim 1, sirlcinin nasil badlanacagi ve programlanacagi hakkinda ve baz
fonksiyonlarin temel ayarlari ile ilgili bilgileri kapsar.

Bolim 2, ving ve asansor uygulamalar icin 6zel fonksiyonlar hakkinda ayrintil bilgileri
kapsar.

Yeni baslayanlarin zaman cizelgesi (acik ¢evrim uygulamalari) ile ilgili bolimi
okuyarak baglamalari uygun olacaktir.

Frenic Multi, aclk cevrim vektdr kontrol (encoder’siz) kullanilabilecegi gibi Skaler
kontrol (sabit takviye V/f kontrol) olarak da kullanilabilir.

Gosterilen dederler sadece Oneri niteliginde olan érneklerdir; uygulamanizin dederleri
ile ayni olmayabilir.



BOLUM 1

Enerji terminalleri

Sembol Fonksiyon Aciklama
L1/R, L2/S, L3/T |Giic kaynag giic kaynadi baglantisi:
terminalleri - E1S-4 igin giris gerilimi: 380-480 V 50/60 Hz.
veya
glic kaynagi baglantisi:
- E1S-7 icin girig gerilimi: 200-240 V 50/60 Hz.
uv,w Sdrucu cikisi Motor beslemesi icin baglanti terminalleri
P(+), DB Frenleme direnci | Frenleme Unitesine harici frenleme direnci
baglanti bagdlantisi.
terminalleri Not'a bakiniz.
P(+), N(-) DC bara Frenleme direncini bu terminallere
terminalleri baglamayiniz 1,
G Topraklama Motor ve sirci igin topraklama terminali
terminali

Daha ayrintil bilgi icin sayfa 8 “Baglanti 6rnedi”ne bakiniz.

Not: Dogru frenleme direncini secmek icin Bolim 4 “Opsiyonlar — Frenleme
direncleri”ne bakiniz.
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Kontrol Terminalleri

FRENIC Multi strlcller 7 dijital girise (hepsi programlanabilir), 2 transistor cikisina ve

1 r6le gikisina sahiptir (hepsi programlanabilir).

Kontrol terminallerinin aciklamalan

. Program- e
Sembol Tip lanabilme Kullanim 6rnegi Aciklama
Dijital giris/cikis Dijital girig/cikis igin giic
PLC icin glic kaynadi -- -- kaynadi
(+24V DQ) Karakteristik: 24 V 50 mA.
Dijital giris Dijital giris sinyalinin ortak ucu.
CM sinyalinin ortak ucu -- -- 11 ve CMY terminallerinden
yalitiimigtir.
Harici ILERI YONDE CALIS
L . sinyali
FWD Dijital giris EVET E98 parametresi ile
programlanir.
Harici GERI YONDE CALIS
. _ sinyali
REV Dijital giris EVET E99 parametresi ile
programlanir.
Hiz segimi Programlanabilir dijital girigler.
X1-X5 Dijital girig EVET Rampa segimi EO1 ... EO5 parametreleri ile
Suricil resetleme programlanir.
L Programlanabilir réle gikisl.
30 A, B, Role gikig EVET Fren kontrol s_|nyal_| E27 parametresi ile
C Alarm cikigi sinyali
programlanir.
Programlanabilir transistor
} - 30A,B,C cikislari.
Y1-¥2 | Transistor gikislan EVET Réle gikisiyla ayni E20 — E21 parametreleri ile
programlanir.
Transistor gikiglari _ _ - .
CMY icin ortak ug Transistor cikislari icin ortak ug.

Dijital girislerin elektriksel karakteristikleri :

Kisa devre (ON) iken gerilim seviyesi: 2 V
Aclik devre (OFF) iken gerilim seviyesi: 22 ... 27 V
Kisa devre (ON) iken akim: Maksimum 5 mA

Dijital cikislarin elektriksel karakteristikleri :

Réle kontadi:
250V AC'de izin verilen maksimum akim: 0.3 A

48V DC'de izin verilen maksimum akim: 0.5 A
'_I'ransistbr:

Iletimde gerilim seviyesi: 2 V

Kesimde gerilim seviyesi: Maksimum 27 V
Iletimde izin verilen maksimum akim: 50 mA.




Kontrol terminalleri baglantisi

Kontrol girigleri ve cikislari hem NPN (sink) hem de PNP (source) lojikle calisabilir.
Kontrol kartindaki “"SW1"” anahtari hangi lojigin kullanilacagini belirtir.

Fabrika ayari "NPN (sink)” konumundadir.
Giris ve cikislarin baglantilari icin asagidaki drnekleri inceleyiniz.

a) GIRISLER
Baglanti 6rnegi: “Source” lojikte giris

E1S-Multi
E1S-Multi
Ve
+24V4 V D
up
+24V4
AAvTs 1 Hiz 1
M ov.
Kontrol - J ?(sar;sblr
Sistemi pn ro.
- Sistemi
GUg Kaynagr 24V:
Baglanti 6rnegi: “Sink” lojikte giris
E1S-Multi
LC E1S-Multi
Vce Vee
oV
WD
up up
oV
Hiz 1 1 Hiz 1
ov. M oV
Asansor Asansor
Kontrol + Kontrol
Sistemi Sistemi

Glig Kaynagi 24V.
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b) CIKISLAR

Transistor cikis sinyallerinin lojigi baglantiya baglidir.

Transistoriin ortak ucunu (CMY) gii¢ kaynaginin “-" ucuna baglarsaniz NPN lojik,
Transistorin ortak ucunu (CMY) gii¢ kaynaginin “+" ucuna baglarsaniz PNP lojik
olacaktir.

Asagidaki érnekleri inceleyiniz.

Baglanti 6rnegi: “"PNP” cikis

E1S-Multi | | E1S-Multi

PLC | | | | PLC | l | | l
X1 Y1 X1 Y1 4

FWD Y2 FWD Y2

X2 CMY X2 cMYy

CcM CM

+

Giig Kaynagi 24V.

Baglanti 6rnegi: "NPN” cikis

E1S-Multi E1S-Multi

PLe | | | |

X1 Y1 });,

FWD Y2
X2 CcMY
CM

Glc Kaynagi 24V.

Role baglantisi:




Baglanti 6rnedi
Asagidaki baglanti 6rnegi ile ilgili fonksiyonlar sayfa 10'da listelenmistir.

Frenleme direncini segmek
icin Boliim 5’e bakimiz.

Frenleme direnci L

P(+) DB N(-)
Ekranli kablo
L1’ U@ -1
L2’ V & \ Moronj|
L3’ w -& @
Giig kati KM1 KM2 FREN
[ Tocom e
L EMC Filtre L
Kontrol devresi :n
Swi
Ana kontaktérlerin 7] IEI
kontrolii (MC1/MC2) RM * 30A
Vo @& j5 PLC Sink Source —%
308 ASANSOR KONTROL SiSTEMI.
Yuka @& 5 FWD ] HERHANGI BiR ALARM
j Alarm rolesi 20 g:g;:ssilénm KONTAKLAR
Asag & g REV 'W""F
Hizh / Ya\ﬂ—gjﬂ X1
Revizyon& g X2 b7
7] 5 X3
<
0V DC@— g X4
KA1 KA2 RM1.2
5 X5
5 MY g—e@
/ Y2 @
Transistor cikislar
Asansor Kontrol Sistemi 23 Y1 @&
/] /]
@ 5 CM /]
+24VDCK L J
Fren kontrol rélesi
0VDC &—@ - (BRKS)
FRENIC Multi E1S
*V ANA KONTAKTORLERI ACMA / KAPAMA KOMPONENTLER] VE SURUCU AKTIF SINYAL
I\RM 1.1 KM 1: Ana Kontaktor 1

KM 2: Ana Kontaktor 2

RM: Ana kontaktérleri agma / kapama rélesi (KM 1 ve KM 2)

M1 KM 2 RM 1.1: RM rélesinin birinci kontagi (NO) (Ana kontaktérleri acar / kapar)
RM 1.2: RM rélesinin ikinci kontagi (NO) (FRENIC Multi E1S aktif hale gelir)
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Tus takimi

Tus takimi, strliclyd programlamak igin, siiriiciiniin durumunu gézlemek igin ve / veya suriicliyli mantel olarak

calistirmak icin kullanilabilir.

p I junda gériilebilecel iiler :

Mendi 0.

Mend 1.

Menda 2.

Mendi 3.

Mend 4.

AFonksiyon dederlerinin degistiriimesi

hFonksiyon dederlerinin kontrolii

Siiriicliyii tus takimindan kontrol etmek icin

“IEE RN ISWONIET" (Stricinin galistinimasi icin temel fonksiyonlari gosterir)

"

(Bittin fonksiyon gruplarini gésterir: F, E, C, P, H,...)

" (Fabrika degderlerinden farkli dederlere atanmig fonksiyonlari gésterir)

IR REeES” (Bakim veya isletim icin gerekli bilgileri gésterir)
AR (Siriictnin dijital giris / gikislarinin durumlarini gésterir)
. BB (Suriictiniin calisma siiresi, vs... gibi bilgileri gosterir)

" ETREER” (Son 4 alarma iliskin bilgileri gosterir)

o

erel mod) asagidaki islemleri takip edin

Motoru ileri veya geri yonde galistirmak igin FWD veya REV tusuna; durdurmak igin STOP tusuna basiniz.
Hizi artirmak veya azaltmak igin yukari veya asadi tusuna basiniz.
7 parcall LED ekranda gorintilenen dederi degistirmek icin FUNC/DATA tusuna basiniz: Cikis frekansi, cikis akimi,

hat hizi, vs...

Tus takiminin kullanimi

7 parcali LED ekran

Normal durumda (Alarm yokken) goriintiilenen deger secilebilir:
cikis frekansi, cikis akimi, cikis gerilimi, vs....

Alarm modunda alarm kodunu gdsterir.

LED gdstergeler
7 parcali LED ekranda goruntilenen
degerin birimini gosterir.

Yesil LED Yerel Mod'da (TUSTAKIMI
KONTROL) oldugunu gosterir.

PRG tusu

Programlama moduna giris yapmak ve
programlama modundan ¢ikmak igin
kullanihr.

RESET tusu
Alarm modunda alarmi resetlemek icin
kullanihr.

RUN tusu
Yerel Mod'da (TUSTAKIMI KONTROL)
surticlyl calistirir.

STOP tusu

FUNC/DATA tusu

7 parcali LED ekranda goruntilenen
degerin degistirilmesi igin ve fonksiyon
dederlerini kaydetmek (onaylamak) igin
kullanihir.

H96=1 veya 3 ise motoru durdurmak
igin kullanihr.

F02=1 (uzaktan isletim modu) ise,
RUN ve STOP tuslari calismaz.

L\

Yoén tuslar

Programlama modunda fonksiyon
grubunu ve fonksiyon numarasini segmek
igin kullanilir. Fonksiyon degerlerini
degistirmek icin kullanilir.

Isletim modunda, frekans ayar degerini
artirmak veya azaltmak icin kullanilir.

F E e-Front runners




Parametre ayarlama 6rnegi

Asansor / ving uygulamalarinda kullanilan parametreler (sayfa 8'deki baglanti 6rnedine goére) asadidaki tabloda

listelenmistir.

NOT:

- Asadida verilen parametre degerlerinin 6rnek niteliginde oldugunu ve uygulamaniza gore degisiklik

gosterebilecedini unutmayiniz.
- Biitlin fonksiyon ayarlarini yaptiktan sonra F00' 3'e ayarlayiniz.

Fonksiyon Deger Aciklama
FOO 3* Veri korumasini ve dijital frekans referans korumasini aktif eder.
FO1 0 Dijital girigler ile ve tus takimi ile hiz secimi
F02 1 Uzaktan igletim modu (terminal komutlariyla ileri / geri)
FO3 50 Maksimum frekans (Hz)
F04 50 Motor temel (nominal) frekansi (Hz)
FO5 400 Temel frekanstaki motor gerilimi (V)
FO7 2.0 Hizlanma siiresi 1 (s)
FO8 1.5 Yavaslama siiresi 1 (s)
F09 0.0 Otomatik moment takviyesi
F20 0.5 DC fren baslangig frekansi (Hz)
F21 80 DC fren seviyesi (%0 ... %100)
F22 1.0 DC fren siiresi (0.1 ... 30 s)
F23 0.5 Baslangic frekansi (Hz)
F24 0.5 Baslangic frekansi tutma siiresi (s)
F25 0.5 Durma frekansi (fren kontrol icin kullanilir)
F26 10 Siriiciiniin tetikleme frekansi (kHz)
F42 1 Dinamik moment-vektér kontroll isletimi (V/f kontrol icin F42=0
yapiimalidir)
EO1 0 X1 dijital girisi cok adimli frekans SS1 olarak ayarlanmistir
E02 1 X2 dijital girisi cok adimli frekans SS2 olarak ayarlanmistir
EO3 4 X3 dijital girisi hizlanma/yavaslama siiresi secimi olarak ayarlanmigtir
EQ5 1007 X5 dijital girisi striici aktif (BBX) olarak ayarlanmistir
E10 2.0 Hizlanma siiresi 2 (s)
Ell 0.01 Yavaslama siiresi 2 (s)
E20 57 Y1 dijital cikisi fren kontrol sinyali (BRKS) olarak ayarlanmistir
C0o5 50.0 Cok adimli frekans 1 (yiiksek hiz)
C06 25.0 Cok adimli frekans 2 (revizyon hizi)
P01 Motor verisi | Motor kutup sayisi
P02 Motor verisi | Nominal motor gilicti (kW)
P03 Motor verisi | Nominal motor akimi (A)
P06 Motor verisi | Yiiksiiz motor akimi (6rn: P03 dederinin %40 ... %601)
P12 Motor verisi | Motor kayma kompanzasyonu (Hz)
HO04 2 Otomatik resetleme sayisi
HO5 5 Ardisik otomatik resetleme arasindaki siire (s)
HO6 0 Sogutma fani acik / kapal kontrolii
HO7 2 Gliclh S-edrisi secimi
J68 %10 Fren birakma akimi. J69, J70’e bakiniz
J69 0.5 Fren birakma frekansi (Hz). J70’e bakiniz
J70 0.5 Frekans J69'dan biiyiik olduktan sonra fren birakma gecikmesi (s)
J71 0.5 Fren kapama frekansi (Hz). J72'ye bakiniz
J72 0.5 Frekans J71'den kiiciik olduktan sonra fren kapama gecikmesi (s)

* Biitlin fonksiyon ayarlarini yaptiktan sonra FO0't 3’e ayarlayiniz.

% PINAR MUHENDISLIK
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Zaman cizelgesi

[Cikis Frekansi]
N F08: (A=50 Hz'ten 5 Hz'e)
Yavaglama Siresi

CO5: YUksek Hizb=ccae s iamim e i iaeiaasnaannas L
FO7: Hizlanma Siiresi

FO8: (B=5 Hz'ten 0 HZ'e)
Yavaslama Siiresi (durma)

Tus takimi: Creep Hizif=====--==ssmmeeofimmaaaaaaacaaaaes TREREEEEEEEED |F20: DC fren
baslangig frekansi
F23: Baslangig frekansi | - - »” baslangic
0 H [Zaman]

[} H
« F24: Baglangig frekansi tutma siresi : : F21: DC fren
zsevivesi

FWD (veya REV)___ OFF F22: DC fren siresi
a1 [T OF

F25:- Durma Frekansi

Yukaridaki zaman gizelgesi sayfa 10'daki fonksiyon dederleri ve sayfa 8'deki baglantiya gore verilmistir.
- Yilksek hiz C05 (50.0Hz) fonksiyonu ile programlanmistir ve X1 dijital girisi aktif oldugunda uygulanir.
- Creep hizi tus takimi referansi (5.0 Hz) ile programlanmistir ve X1 dijital girisi pasif oldugunda uygulanir.
- S-egrileri hizlanma (F07) ve yavaslama (FO08) sirelerinin takriben %110 kati kadar artmasina sebep olur (H07=2).
- F07=2.0 s ise, 0 Hz'ten 50 Hz'e toplam hizlanma stiresi: 2.0 x 1.2 = 2.4 s olacaktir.
- FO08=1.5sise, 50 Hz'ten 5 HZ'e ve 5 Hz'ten 0 Hz'e toplam yavaslama siresi: (0.9 x 1.5) x 1.2 + (0.1 x 1.5) x 1.2 = 1.8 s olacaktir.



BOLUM 2

OZEL FONKSIYONLAR

Fren kontrol (BRKS)

[Cikis Frekansi]

Baslanqig frek, Nominal frek. (Hizli) Creep frek Durma frek.
J69: Fren agma

frekansi [Zaman]
«—| F22: DC fren siiresi

|
FWD J71: Fren kapama frekansi
.
X1-SS1 \—1372: Fren kapama siiresi

| Motor akimi |

N

J68: % Akim

J70
s T N

J71: Fren kapama frekansi + 172: Fren kapama siiresi .~

Fren Kontrol Fren Kapali Fren Kapali

\, Ana kontrol6r dogrulamasi Ana kontrolér dogrulamasi

Statik otomatik tuning

Motorunuzun etiket degerlerine badli kalarak fonksiyon dederlerini asagidaki gibi ayarlayiniz:

Motor kutup sayisi), RIPEay (Nominal motor giici), [HEEaE (Nominal motor

akimi), A (Yikstiz motor akimi), (Motor kayma frekansi) ve [k (Motor

tipi).

P04 fonksiyonunu 1'e ayarlayiniz ve siirliclye GALISTIR komutu veriniz (YEREL MOD’da ise
tus takimindaki RUN tusundan veya UZAKTAN ISLETIM MODU'nda ise FWD giriginden).

NOT: Otomatik tuning sorunsuz bir sekilde gerceklesmezse stirlicli ve motor arasindaki
baglanti kablolarini (6rnedin striicii ¢ikisindaki ana kontaktorleri) kontrol ediniz.

% PINAR MUHENDISLIK
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BOLUM 3

Alarm kodlarinin listesi ve olasi hedenler

Alarm cosorhin Alarm aciklamasi Olasi nedenler
kodu
Asiri akim korumasi 0oC Hizlanma, yavaslama Rampa siireleri kisa.
sirasinda veya sabit hizda |Fren acik degil.
OCn ani asiri akim. Cikista faz toprak kisa
devresi.
n = 1 (Hizlanma) NOT: Cok kisa suresi Cikis ve motor baglant
n = 2 (Yavaslama) yuksek akim darbelerinden |terminallerini kontrol ediniz.
n = 3 (Sabit hizda) kaynaklanabilir. Guvenlik devresini kontrol
ediniz.
Kapi kilitlerini kontrol
ediniz.
Asir gerilim Oou Hizlanma, yavaslama Frenleme direnci hasarl
sirasinda veya sabit hizda |veya baglanmamis.
OUn DC barada asir1 gerilim. Karsit agirlik dogru
secilmemis. Yavaglama
n = 1 (Hizlanma) stiresi ik kisa. Baglanti
n = 2 (Yavaslama) terminallerini kontrol ediniz.
n = 3 (Sabit hizda) Gli¢ kaynadini kontrol
ediniz.
Duslk gerilim LU DC baradaki gerilim diisiik | Gli¢ kaynadi gerilimi disUk.
Glg kaynaginda ariza.
Hizlanma ¢k hizli. Agiri yik.
Girig terminallerini kontrol
ediniz.
Girig faz kaybi Lin Girig fazlarindan biri Enerji girisi tarafinda
surilictiye bagh degil sigorta atmis.
Giris terminalleri dogru
baglanmamis.
Cikis faz kaybi OPL Motor fazlarindan biri Motor baglantisini kontrol
suriiclye bagh degil ediniz.
Surdct cikisini kontrol
ediniz.
Motorun durumunu kontrol
ediniz (faz — faz direnci,
motor yalitimi).
Asiri sicaklik OH1 Sirlictinin sogutucusu Sdrlictiniin sogutma fani
asiri Isinmis. arizalanmis.
Ortam sicakhidi cok yiiksek.
Harici alarm OH2 Harici alarm (THR) 9 olarak programlanmig
dijital giris aktif edilmemis.
Motor (PTC) asiri sicaklk OH4 Motorun sicakhdi ok Motor gok 1sinmis.

yuksek.
PTC korumasi arizalanmis.
H26 fonksiyonuna bakiniz.

Ortam sicakligi gok yliksek.
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Alarm

Alarm

Alarm acgiklamasi

Olasi nedenler

kodu
Elektronik termik OoL1 Motor 1 (kullanici Suirlicli, kullanici tarafindan
tarafindan belirlenir) asiri | belirlenmis (i’t) agin yik
yuk_ seviyesinin (F10...F12)
%100’Une ulasmis.
Motor degerlerini kontrol
ediniz.

Asir yik korumasi OLU Sdrici agin yuk IGBT'lerde asir sicaklik.
Havalandirmay! kontrol
ediniz. FO9'u kontrol ediniz
(cok yliksek bir deger
arizaya neden olabilir).
YukU kontrol ediniz.

Hafiza hatasi Erl Hafiza hatasi Veri kaybi veya hatall veri.
Tus takimi haberlesme Er2 Tus takimi haberlesme Surdcu caligiyorken tug
hatasi hatasi takimi sokilmas (yerel
modda). F02'ye bakiniz.
Tus takiminin haberlesme
devresi arizalanmis.
CPU hatasi Er3 CPU hatasi CPU arizalanmis.
Opsiyon haberlesme hatasi Erd4 Opsiyon karti ile Opsiyon karti dogru bir
haberlesme hatasi sekilde baglanmamis.
Montaj ve baglantiyi kontrol
ediniz.
Er5 Opsiyon kartinda hata Opsiyon kartinin
kurulumunu kontrol ediniz
(switch ve jumper
konumlarini).
Isletim hatasi Eré Zorlanmis durdurma olarak | 30 olarak programlanmis
programlanmis girig dijital girig aktif edilmis.
(kullanicr tarafindan H96y1 kontrol ediniz.
belirlenir) aktif edilmis.
Tuning hatasi Er7 Otomatik tuning islemi Otomatik tuning sirasinda
sirasinda hata motor ile stirtict arasindaki
bagdlanti kesilmis.
Motor ile surlict arasindaki
kontaktorleri kontrol ediniz.
RS485 haberlesme hatasi Er8 / ErP  |RS485 haberlesme hatasi | RS485 haberlesmesinde

veya RS485 opsiyon
kartinda hata

hata.
Gurdlth veya kablo kiriimasi
nedeniyle hata.

@ PINAR MUHENDISLIK
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BOLUM 4
Opsiyonlar
Frenleme direncleri

Harici frenleme direncinin degerlerini dogru bir sekilde belirlemek igin asagidaki
tabloya bakiniz:

[400V ]
Gérev Minimum
Siriici Frenleme direnci evrimi direng
¢ degeri [Q]
FRN3,7E1S-4A RES PR 130 OHM/600 W Standart 130
FRN5,5E1S-4A RES PR 80 OHM/600 W Standart 80
RES PR 80 OHM/600 W Standart 60
FRN7,E1S-4A I"RES PR 60 OHM/1000 W | Yitksek 60
FRN11E1S-4A RES PR 40 OHM/1500 W Standart 35
FRN15E1S-4A RES PR 40 OHM/3000 W Yiiksek 35
[200V ]
Gérev Minimum
Siiriicii Frenleme direnci evrimi direng
¢ degeri [Q]
FRN3,7E1S-2A RES PR 33 OHM/600 W Standart 33
FRN5,5E1S-2A RES PR 20 OHM/600 W Standart 20
RES PR 20 OHM/600 W Standart 15
FRN7,5E15-2A RES PR 15 OHM/1000 W Yiksek 15
FRN11E1S-2A RES PR 10 OHM/1500 W Standart 9
FRN15E1S-2A RES PR 9 OHM/3000 W Yiksek 9
15
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Turkiye Temsilcisi

Pinar Miihendislik A.S.

Halk Sokak Golden Plaza C-Blok No:29 D:3
Sahrayicedit — Kadikdy / ISTANBUL
TURKIYE

Tel.: +90 212 386 62 01 (pbx)
Fax.: +90 21238659 78

mail: satis@pinarmuhendislik.com
www.pinarmuhendislik.com

Avrupa Merkez

Fuji Electric FA Europe GmbH
Goethering 58

63067 Offenbach/Main

Germany

Tel.: +49 (0) 69 669029-0

Fax.: +49 (0)69 669029-58

mail: info_inverter@fujielectric.de
www.fujielectric.de
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